SISTEMAS LINEALES INVARIANTES EN EL TIEMPO CON REALIMENTACIÓN

PROBLEMAS

1.- Determínese H() para SLIT de la figura:
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2.- Sea el SLIT:
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Recordando que:
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Determínense H(f) y h(t)
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3.- Determínese la respuesta impulsional h(t) para el sistema de la figura:
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Siendo:
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4.- Determínese la respuesta impulsional h(t) para el SLIT de la figura, sabiendo que:
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5.- Determínese la respuesta impulsional h(t) para el SLIT de la figura:
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6.- Sea el SLIT:
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Determínense H() y h(t) para el sistema conjunto
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7.- Sea el SLIT de la figura:
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Si:
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a/.- Determínese H2(f);

b/.- Suponiendo K1K2 << , determínese h(t).
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a/.- 
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8.- Sea el SLIT de la figura:
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El sistema caracterizado por H1(f) corresponde a un amplificador paso bajo:
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El sistema caracterizado por H2(f) corresponde a un atenuador:
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a/.- Determínese H(f) para SLIT de la figura;

b/.- Obsérvese que H(f) corresponde también a un amplificador paso bajo. Compárese su ganancia (A’) a bajas frecuencias y su frecuencia de corte (fc’) respecto a la ganancia (A) y la frecuencia de corte (fc) del sistema caracterizado por H1(f). Coméntense las consecuencias de la realimentación para el caso objeto de estudio.

c/.-  Determínese h(t).

SOLUCIÓN
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La ganancia en bajas frecuencias disminuye en la misma proporción en que aumenta la frecuencia de corte
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9.- Considérese el SLIT de la figura:
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a/.- Obténgase del subsistema H1(), H2() un subsistema equivalente H12() según el gráfico auxiliar dibujado a continuación, obteniendo analíticamente su función de transferencia asociada;
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b/.- A partir del resultado obtenido en (a), determínese H() - función de transferencia - para el sistema completo de la figura asociada al enunciado del problema;

c/.- Si H1() = 1, H2() = j y H3() = 2, calcúlese la respuesta impulsional h(t) asociada al sistema completo de la figura asociada al enunciado del problema.
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b/.-
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10.- Suponiendo el amplificador ideal, con ganancia – A – para cualquier valor de () e impedancia de entrada infinita, determínese la respuesta impulsional h(t) para SLIT de la figura.
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11.- Si x(t) = A cos 2f0t, determínese y(t) para el SLIT del gráfico
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12.- Sea el SLIT de la figura:
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Siendo:
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a/.- Determínese la respuesta impulsional global del sistema, h(t), para K = 12

b/.- Demuéstrese que, para K = 20, la respuesta impulsional global del sistema, h(t), es del tipo:
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calcúlese exclusivamente el valor de los parámetros (b) y (p)
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